2019年工业自动化学院
第五届“单片机应用设计”竞赛规则
1、 竞速类

1、 目标

   设计两轮平衡小车，在指定跑道上循迹竞速，完整、快速完成规定路径，用时最小为获胜。

2、 任务

   自行选择控制器，自主构思控制方案进行系统设计，包括传感器信号采集处理、电机驱动、控制算法软件开发等，设计出一辆平衡小车。平衡小车采用光电传感器检测黑色轨迹路径。

3、硬件

（1）车模：两轮直立行走，不允许增加其他任何形式的支撑轮，小车尺寸上，车身长度不超过200mm，宽度不能超过250mm，车身高度不超过250mm，轮子外径不超过100mm，不允许使用其他竞赛标准车模；

（2）黑色轨迹线采用光电传感器检测，数量不限，但传感器模块的宽度不允许超过车身的宽度；

（3）电池的形状、大小、容量、电压不作要求；

（4）电机规格不作要求。

4、 规则

（1）每辆小车有两轮竞赛资格，取最优的一个作为最终成绩（从起始点出发，沿着规定路径，保持车身稳定、直立地行驶至终点所需的最短时间）；

（2）停止运行时不要求保持平衡直立状态，可以倾斜在赛道上；

（3）小车在运行过程中，如整个车身脱离轨迹（每轮比赛脱离轨迹次数不超过2次），且无法立即回到轨迹上的，视为成绩无效；

（4）小车在运行过程中，如小车不按指定方向运行，视为成绩无效；

（5）小车不符合硬件设备要求的，不能参与竞赛。

5、赛道

（1）材质

     赛道路面用专用白色KT板制作

（2）轨迹

  轨迹采用黑色电工胶带进行铺设，轨迹位于白色KT板的中线，设置有直道、小弯、大弯以及十字交叉；

（3）设置起始位置和终止位置，均由电工胶带铺设，如下图所示。
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 6、作品说明书

    作品说明书要求完整并详细具体。

2、 创意类

 1、目标

    运用所学知识，开发、设计、制作出一款能实现特定功能的机电产品，必须包含有效的机械结构。

 2、任务

    不限主题、不限控制器，自由发挥，参赛者要熟悉整个作品设计的各个环节：从作品的构思、器件的选型、实物的制作、调试及应用展望等。

  3、规则

   3.1 作品评价规则

  （1）观赏性：造型是否美观；

  （2）有效性：功能是否健全；

  （3）实用性：应用是否可行；

  （4）创新性：构思是否新颖。

   3.2 答辩评价规则

  （1）演示是否成功；

  （2）解说是否详尽；

  （3）答辩是否顺畅。

 4、作品说明书

    作品说明书要求完整并详细具体。

其他未尽事宜由竞赛组委会商量决定、解释。
制定者：第五届单片机竞赛组委会                                                   

